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Abstrakt

Poczatki teorii sterowania siegaja polowy ubiegltego wieku. Sterowanie jest czesto
interpretowane jako decyzja czy akcja osoby zarzadzajacej. Jej zadaniem jest wyboér
sposréd mozliwych strategii tej, ktora optymalizuje z gory ustalony cel. Narzedziem,
ktore umozliwia taki wybdr, jest optymalizacja funkcjonatu kosztu.

Podamy matematyczne sformutowanie wyzej przedstawionego problemu. Bedziemy rozwa-
za¢ nastepujace zagadnienie Cauchy’ego:
2'(t) = b(t,z(t),u(t)) dla prawie wszystkich ¢ € [0, T]
{ IL‘(O) = Xy,
gdzie b: [0,T] x R* x U — R", w : [0,T] — U, za$ x : [0,7] — R™. Dla takiego prob-
lemu mozna podaé definicje sterowania dopuszczalnego oraz funkcjonatu kosztu, ktérego
optymalizacja bedzie naszym gléwnym zadaniem. Jest on nastepujacej postaci:

J(u) = / F(t,2(t), u(t))dt + h(x(T)),

gdzie f: [0, T] x R* x U — R, za$ h : R" — R. Okazuje sie, ze przy pewnych zalozeniach
mozna wsrdéd wszystkich sterowan dopuszczalnych znalezé takie sterowanie, ktore bedzie
minimalizowa¢ wyzej okreslony funkcjonal kosztu.

Podobne rozumowanie przeprowadzimy réwniez dla liniowego zagadnienia sterowania stochasty-
cznego opisanego nastepujacym rownaniem stochastycznym:

{ dx(t) = [Az(t) + Bu(t)]dt + [Cx(t) + Du(t)]dW (t) t € 10,17,
z(0) = o,

gdzie A, B,C' i D sa macierzami kwadratowymi n x n wymiarowymi. Okaze sie, ze w
tym przypadku mozna réwniez przy stosownych zatozeniach zoptymalizowaé funkcjonat
kosztu, ktéry w przypadku stochastycznym bedzie odpowiednio zdefiniowany.
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